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(54) Title: SENSOR POSITIONING DEVICE 



-(54)Bezeichnun^:~SENSORPOSITONIERVORRICHTUNG 



555 ( 57 ) Abstract: The invention relates to a sensor positioning device for a cooking appliance which is operated by hot air and/or by 
== steam. Said device is use/d to detachably fix at least one sensor for the detection of at least one cooking parameter, including the size 
g=5 of a product to be cooked, and/or thermal parameters in a cooking compartment of the cooking appliance, in relation to an accessory 

*° r placing at least one product to be cooked in the cooking compartment The inventive sensor positioning device is provided with 
— al lea st one rotating head having at least one opening for receiving the sensor in such a way that it can be displaced along its length, 

and at least one arm which can be connected to the rotating head at one end thereof and to the accessory at the other end thereof. 

Said accessory comprises a plurality of rails which extend essentially horizontally in the cooking compartment, and are especially 

combined with a suspension ladder, a suspension frame, a rack frame and/or a rack frame carriage, for placing at least one cooking 
^ container, preferably essentially horizontally in the cooking compartment, between two horizontally opposite rails. The connection 

between the arm and the accessory is blocked in various vertical positions. 
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(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft eine Sensorpositioniervorrichtung fur ein mit Heissluft und/oder mit Dampf be- 
triebenes Gargerat zur losbaren Fjxierung zumindest eines Sensors zwecks Erfassung zumindest eines Garparameters, umfassend 
Gargutgrossen eines Gargutes und/oder Klimaparameter in einem Garraum des Gargerats, relativ zu einem Zubehor zur Plazierung 
mindestens eines Gargutes in dem Garraum, wobei die Sensorpositioniervorrichtung zumindest einem Drehkopf mit mindestens 
einer Aufnahmeoffnung fur den Sensor, in der der Sensor entlang seiner Lange verstellbar positionierbar ist, und zumindest einen 
Arm enthalt, der an seinem einen Ende mit dem Drehkopf und an seinem anderen Ende mit dem Zubehor, umfassend eine Vielzahl 
von sich im Wesentlichen horizontal im Garraum erstreckenden Schienen, insbesondere unter Einsatz einer Einhangeleiler, eines 
Einhangegestells, eines Hordengestells und/oder Hordengestellwagens, zur Plazierung zumindest eines Gastronomiebehalters, vor- 
zugsweise im Wesentlichen horizontal in dem Garraum, zwischen zwei sich horizontal gegenuberliegenden Schienen, verbindbar 
ist, wobei die Verbindung zwischen dem Arm und dem Zubehor in verschiedenen Vertikalpositionen arretiert ist. 
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Die Erfindung betriffi etee Sensorposiuoniervorrichtung fur ete mit Heiffluft undWernte 
Dampf beUiebenes Garge* zur Bsbaren Fizierung zumtedes, etees Sensors zweeks Erfas- 
sung zumtedes. etees GarpammeTers, umfassend GargutgrMen eines Oargu.es und/oder Kb- 
parameter in eteem Garraum des Garget, relativ zu eteem Zubeher zur Flazrerung nun- 
destens eines Gargutes to dem Garraum. 

Solche Sensorposfflotoervorriehtungen stod im Stand der Technik zahlreieh bekannt. 

Beispielsweise is, aus der CH 667 792 A5 eine Vorrich<ung zum Braren etees rotierenden 
Bra.gn.es bekann.. Um die Kermemperator des Bra.gu.es zo bestimmen, wird dabe, en. Tern- 
peratorfflhler s».is.ebend in der Acbse eines BraUpieBes nn.ergebrach.. Diese Anordnnng 
besctoSnk. die Posiuoteerungsmognchkei«=n des TempemturfuHers innerhalb des Bra.gu.es. 

Aus der US 4,580,909 is. eine Bedienvorrichnmg zur Essenszubereitung in Form einer Zange 
„ft imegriertem Sonsor zur Bestimmung der Kem.empera.nr eines I^bensnuttels betamt 
Die Zange sorg, dabei dafflr, dass der Sensor tenner zenmseh ter etegespannten Lebensmteel 
tedtbar ist Aueh dies emfme. ketee vieiflltigen P.azrenu,gsm«glichkei«en des Sensors m er- 
nem LebensmitteL 

In der DE 31 19 496 Al is. ete Speisen.hermome.er, tesbesondere fO, Mikrowellenherde, 
offenbart, welches durch ein aus eteem elastischen Kunstetoff bes.ehendes Spannnuttel m 
- Form etees Spannbandes in eteer Speise, vorzugsweise in Form etees Fleisehsutekes, arre- 
tiexbax is.. Dabei mussen besagte SpannbSnder die Speise zumtedest .eilweise umgreifen, was 
die Handhabung erschwert. 
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Aus der DE 39 38 823 Al ist eine Steuereinrichtung fur Backvorgange bekannt, bei der ein 
Fiihlerelement zur Bestimmung der Restfeuchtigkeit eines Backgutes- zum Einsatz kommt. 
Urn die richtige Lage des Fuhlerelements im Backgut zur Restfeuchtigkeitserfassung zu ge- 
wahrleisten, istdabdeine Klemme vOTgesebenfai^lS^fte Ba^orm'arikler^Barisfuifa elfi^ 
Auge zur Halterung des Fuhlerelements aufweist. Auch diese Anordnung stellt nur eine ge- 
ringe Anzahl von Freiheitsgraden zur Positionierung des Fuhlerelements zur Verfugung. 

Der DE 195 33 254 Al ist eine Steuereinrichtung fur Kochstellen zu entnehmen, bei der ein 
Fiihlerstab zum Einsatz kommt, der an seinem unteren Ende ein Fiihlerelement zur Bestim- 
mung der Temperatur aufweist und an seinem oberen Ende mit einer Halterung verbindbar ist, 
mittels der er am Deckel oder am Rand eines Kochtopfes oder einer Pfanne positionierbar ist. 
Auch diese Halterung ist nur fur spezielle Geometrien geeignet, weist also einen beschrankten 
Einsatzbereich auf. 

In der US 2,906,124 ist eine Kochthermometerhalterung in Form einps Klips offenbart, der 
auf den Rand eines Kochtopfes klemmbar ist. Dabei sind jedoch nur zwei Stellungen des Sen- 
sors relativ zum Kochtopf auswahlbar, was den Einsatzbereich beschrankt. 

Aus der US 5,634,719 ist eine Lebensmittelhandhabungseinrichtung mit einem verfahrbaren 
Dorn, in dem ein MeCfuhler bereitgestellt ist, bekannt. Insgesamt weist die Vorrichtung eine 
scherenartige Konfiguration auf, was wiederum nur zu einem beschrankten Spielraum im Zu- 
sammenhang mit der Positionierung des Fuhlerelements verbunden ist. 



In der US 4,104,916 ist ein Temperaturmefiinstrument zur Messung der Temperatur des In- 
halts einer Weinflasche beschrieben, bei dem ein Stabfuhler zum Einsatz kommt, der an sei- 
nem einen Ende ein Fiihlerelement und an seinem anderen Ende einen Griffbereich aufweist. 
Der Stab ist in eine Offnung in einem Flaschenverschlufi einbringbar, was eine Auswahl einer 
speziellen Position innerhalb der Flasche nicht moglich macht. 

In der JP 62/3 1 1 130 A ist eine Thermometer offenbart, das an seinem einen Ende einen Tem- 
peratursensor umfaBt und an seinem anderen Ende auf den Griff einer Pfanne aufsteckbar ist, 
was selbstverstandlich die Positionierung des Sensors in der Pfanne erheblich beschrankt 
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to sZZTU sind aucb Seiche GarprozeBfiibler zom Sleuem eines Garprozesses 
1m Stand f nF 299 23 215 W htogewiesen. Fur eine genane 

bekannt. Hier wird beispielweise auf die DE 299 23 215 Ul 

Sleuerung des Garprozesses is. es jedoeb W besagten ~ v 

besummlen Posidon — eines aus g ew«en. Gargoles » •""J^ 
spielsweise ein Garen in einem sogenannten Kombidampfer, dar nut H B.uft 

keilen bestehen, bai ainar beliebigen Besehiekung des Gargera«es amen GarprozeBfthler ge 

^ eingescboben zwiseben Sebienen einen Hordenge slogan ^e 
MdgHebkei, bestehen, einen besommlen Braten in den, Hordengestelbvagen ™^ » 
L ein Garprozegndder iiber aine Sens„n»smo.nervo^^ 
is, nut dan bislang bekannten Sensorposioomervorriehtungen nieh, mdgbeh. 

Anfgabe der vorliegenden Erfindung is. es daher, die gattungsgemaBe Sensorpositioniervor- 

« la* Je— am, dass die Naomede des S,ands der Teebn* 

werden. 

Diese Anfgabe wixd erfmdungsgemaB gelds. durob zomindes. einen Drebkopf nut ndndeslens 

posinonierba, is, and zmninde, einen Ann, der an seine, einen Ende mrt dem »nnd 
an seinem anderen Ende mi. dem Zubebdr, nnfas S end eine Vielzahl von s,cb » Wesen* 
Horizon,* in, Ga^aan, ersneekenden Sebienen, insbesondere 
^ g e,ei,er, *- EinbSngege^s, eines HordengesKds ond/oder 

» g zomindes, eines Gasnonomiebebatos, vorzngsweise in, Wesenlneben ~d 

wob ei die Verbindnng zwiseben den, Am, nnd dem Zobebdr in verselnedanen VerUkaipos, 
tionen arretiert ist. 

Dab ai kann vorgeseben sein, dass der Arm reladv znm Znbehdr zomindes, urn eine Aobse 
versohwenkbar und/oder langenversteUbar ist 

Feme, wixd erfindongsgemSB vorgeschlagan, dass der Arm releskopardg ausgebUde, ist 
Belzng, » ernndon g sge m5 B, dass der Arm znmindes, zwei zneinandar bev^ebe Ab- 
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schnitte aufweist, die vorzugsweise durch ein erstes Gelenk voneinander getrennt sind. 



Mit der Erfindung wird auch vorgeschlagen, dass zwischen dem Ann und dem Drehkopf ein 
zweites Gelenk und/oder zwischen dem Ann und dem Zubehor ein drittes Gelenk angeordnet 

i 

ist bzw. sind. 

Dabei kann vorgesehen sein, dass das erste, zweite und/oder dritte Gelenk in Form eines 
Drehgelenks, insbesondere Kugelgelenks, ausgeformt ist bzw. sind. 

ErfindungsgemaC wird weiterhin vorgeschlagen, dass der Arm fiber zumindest ein erstes Ver- 
bindungsglied mit dem ZubehSr verbindbar ist. 

Eine erste Ausfuhrungsform der erfindungsgemafien Sensorpositioniervorrichtung ist dadurch 
gekennzeichnet, dass das erste Verbindungsglied mit einer Schiene verbindbar ist, vorzugs- 
weise uber eine Steck-, Schnapp- oder Klemmverbindung. 

Ferner kann vorgesehen sein, dass die Schiene, vorzugsweise jede Schiene, mit einem zweiten 
Verbindungsglied verbindbar oder ausgeformt ist, an das das erste Verbindungsglied anbring- 
barist. 

Auch wird mit der Erfindung vorgeschlagen, dass zumindest zwei Arme vorgesehen sind, die 
jeweils mit einem Ende mit dem Zubehor und mit dem anderen Ende mit dem Drehkopf ver- 
bindbar sind, wobei vor zugsweisean dem mit dem Drehko pf verbindbaren Ende die beiden — 
Arme miteinander verbunden sind. 

Dabei wird vorgeschlagen, dass die Arme in einem spitzen Winkel zueinander angeordnet 
sind. 

GemaB einer zweiten erfindungsgemafien Ausfuhrungsform kann vorgesehen sein, dass das 
Zubehor zumindest ein, vorzugsweise im Wesentlichen vertikal verlaufendes, Fuhrungsglied 
aufweist, mit dem das erste Verbindungsglied verbindbar oder verbunden ist, wobei vorzugs- 
weise das erste Verbindungsglied langs des Fuhrungsgliedes verfahrbar und /oder relativ zum 
Fiihrungsglied verdrehbar ist. 
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Dabei wird vorgeschlagen, dass das Fuhrungsglied im Wesentlichen senkrecht zu den Schie- 
nen verlauft sowie mit einem Halteglied fur die Schienen, vorzugsweise iSsbar, verbmdbar 
ist, wobei das erste Verbindungsglied insbesondere auf das Fuhrungsglied aufsetzbar, auf- 
steckbar oder aufklemmbar ist. 

Mit der Erfmdung kann auch vorgesehen sein, dass der Arm relativ zum ZubehSr in einer 
Sensierposition oder einer Parkposition arretierbar ist. 

Dabei wird vorgeschlagen, dass an dem Halteglied eine Arretiervorrichtung, vorzugsweise in 
Form eines Hakens, zum Halten des Arms in der Parkposition bereitgestellt ist. 

ErfmdungsgemaB wird auch vorgeschlagen, dass der Axm nicht-verlierbar mit dem ZubehSr 
verbindbar ist 

Femer kann zumindest eine Anschlag- oder Einrasteinrichtung fur den Sensor in dem Dreh- 
kopf vorgesehen sein, wobei der Sensor in jeder Anschlag- bzw. Einraststellung in dem Gar- 
gut einstellbar positionierbar ist. 

Ebenfalls vorgeschlagen wird erfindungsgemaB eine Sensorpositioniervorrichtung mit einer 
Verstelleinrichtung, mittels der die Position des Sensors, vorzugsweise automatisch und/oder 
ferngesteuert, verstellbar ist und die vorzugsweise mit einer Steuer- und/oder Regeleinnch- 
tung des Gargerats, fiber eine Leitung und/oder drahtlos, verbunden ist 

SchlieBlich wird erfindungsgemaB auch vorgeschlagen, dass der Arm aus einem im Wesentli- 
chen unelastischen Material ausgebildet ist. 

Der Erfmdung liegt somit die uberraschende Erkenntnis zugrunde, dass eine Sensorpositio- 
niervorrichtung bereitgestellt werden kann, die eine Positkmierung eines Sensors mit zumin- 
dest einem Rotationsfreiheitsgrad und zumindestzwei Translationsfreiheitsgraden zwecks 
Einbringen in Gargut beispielsweise in Gastronomiebehaltem zwischen einer Vielzahl von 
Schienen einer Einhangeleiter ermoglicht, indem eine HohenversteUung und somit eine Zu- 
ordnung zu einer Schiene bzw. einem Schienenpaar aus zwei sich in einer H6he innerhalb 
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eines Garraums gegemiberliegenden Schienen zusatzlich zu einer Drehung sowie Verschie- 

bung des Sensors relativ zu besagter Schiene bzW. besagtem Schienenpaar moglich ist. 

Weitere Merkmale u nd Vorteile der Erfindungrer g eben^sichra us-de^^^ 

bung, in der drei erfindungsgemafle Ausfuhrungsformen beispielhaft anhand von schemati- 

schen Zeichnungen erlautert sind. Dabei zeigen: 

Figur 1 eine perspektivische Ansicht einer Einhangerleite init einer ersten er- 

findungsgemaflen Sensorpositioniervorrichtung; 
Figur 2 eine Teilvergroflerung von Figur 1 ; 

Figur 3 eine Teilseitenansicht einer zweiten erfindungsgemaflen Sensorpositio- 

niervorrichtung, befestigt an einerScWene jin^Einhangeleiter; und 
Figuren 4 a und 4 b Teilansicht einer dritten Sensorpositioniervorrichtung aus zwei unter- 

schiedlichen Perspektiven, von der Seite bzw. von oben. 

< 

Wie den Figuren 1 und 2 zu entnehmen ist, wird fur eine Einhangeleiter 10 mit zwei im We- 
sentlichen parallel zueinander vertikal verlaufenden Haltegliedern 12 fur eine Vielzahl von im 
Wesentlichen horizontal verlaufenden Schienen 14 eine erste erfindungsgemafle Sensorposi- 
tioniervorrichtung 20 vorgeschlagen. Diese erfindungsgemafle Sensorpositioniervorrichtung 
20 umfaflt dabei ein Fuhrungsglied 22, das im Wesentlichen parallel zu den Haltegliedern 12 
angeordnet, mit einem der Halteglieder 12 losbar verbindbar und im Wesentlichen stabfbrmig 
ausgeformt ist. Auf das Fuhrungsglied 22 ist ein Verbindungsglied 23 aufsteckbar, so dass die 
Sensorpositioniervorrichtung 20 hohenverstellbar i st. Das Verbindungsglied 23 umfaflt eine 
"rucht dargestellte Arretiereinrichtung zum Arretieren der jeweils ausgewahlten Hohenstellung 
der Sensorpositioniervorrichtung 20 entlang des Fiihrungsgliedes 22. Das Verbindungsglied 
23 ist tiber ein Gelenk 24 mit einem Arm 26 derart verbunden, dass der Arm 26 verschwenk- 
bar ist, imd zwar relativ zu dem Fuhrungsglied 22 und somit der Einhangeleiter 10. An dem 
dem Gelenk 24 gegemiberliegenden Ende des Arms 26 der Sensorpositioniervorrichtung 20 
ist ein Drehkopf 28 angeordnet, der wiederum eine Aufhahmeof&ung 30 fur einen nicht dar- 
gestellten Sensor umfaflt. Der Sensor ist dabei in die Aufiiahmeoffiiung 30 einfugbar und in 
verschiedenen Einstecktiefen, wahlweise, arretierbar. Somit ist der Sensor insgesamt uber das 
Verbindungsglied in einer ausgewahlten H6he, beispielsweise in Ausrichtung zu einer der 
Schienen 14 der Einhangeleiter 10 arretierbar, in der arretierten Hohenposition uber das Ge- 
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,enk Wfcit* 10 ver^enkbar, •« *» Drehkopf 28 verdrehbar - - 

dass tatsaehlich vier FreiheKsgrade zur Positionierung des Sensors bes,ehen. 

Zuden, is, ein Haken 32 a* einem der Haiteglieder 12 befestiga, in den der Arm 26 legbar is,, 

^0^20^^^^^^ 

32 durch eine Drebbewegung Uber das Ge.enk 24 berausschwenken, rn senrer 

Verfahren togs des Fbhrungsgliedes 22 in eine Sensierposibon A be^gen und dor, arrene- 



ren. 



eine Partition B berenges,eU, is,, Utt sieh die Sensorpostaonrervornebbang 20 als verber 
sicher bezeichnen. 

GemaB Figur 3 W sieh an einer Einbangeleirer 10T mi, HaltegUeuem « und Sohienen 14' 
llllile Sensorposiuoniervorrieb bang 200 genra* der E« nn, eurer «nrf*hen 
^Lnndung nutten. Zu diesenr Zweeke ia.JedeSc^^einenr.Verb^ 
^inFornreinesKnaufesansge^ 
ToniervoMchbang 200 umgretfbar is, fflr eine Verbindnng zwiaehen erner ausg— 
Sehiene .4' und der SensorposiuoniervorriehWng 200. Die Sensorposnromervornehbang 200 

den sind, wobei der eine Anuabscbnitt 206 mi, denr Klenunkopf 204 und de, andere Annab- 

gezeigten Sensors dureh Einsreeken in eine Auihabanedflhung 2! 6 ansgeruste, rat 

Die Sensorposiboniervorriehtung 200 kann sonu, in untersehiedUehen HOhen eine. EinhM- 
g e,ei,er W dureb Aus^abl einer spezielien Scbiene 14- befesugt werden, so d-M- - 
Sensorpositioniervorriehbang 200 eingebracMer Sensor reianv zu der auagewabUen Setaene 
14' 2 die Gefenke 208, 212, den Drebkopf 216 sowie eine niebt gezeig« A=~ ~ 
nerbaib der Aufcahn^ung 216 «nf Freibeitsgrade bei seiner Plazierung ausntfzen kann. 

* den Figuaen 4 a und 4 b is, eine dn«e SensorposMoniervornebbang genraB der Erfindung 
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dargestellt, die an eine Schiene 14" angreift, in die beispielsweise ein Gastronomiebehalter 40 

mit nicht dargestelltem Gargut eingeschoben ist. Zu diesem Zwecke umfaBt die Sensorposi- 

tioniervorrichtung 300 zwei Klenimglieder 302, die direlct an die Schiene 14" angreifen kon- 

nen und in jeweils einen Arm 304, 304 L tibergehen, wobei sich die beiden-Arme 304,-304* an 

ihren den Klemmgliedern 302, 302' gegenuberliegenden Ende treffen, urn mit einem Dreh- 

kopf 306 verbunden zu sein. Der Drehkopf 306 weist wiederum eine Aufhahmeoffhung 308 

zur Aufhahme eines nicht gezeigten Sensors auf. 

Ein Sensor kann somit iiber die Sensorpositioniervorrichtung 300 in unterschiedlichen Hohen 
eines Einhangegestells, durch Auswahl einer speziellen Schiene 14", angeordnet, horizontal 
langs der ausgewahlten Schiene 14" verfahren, relativ.zur Schiene 14" uber den Drehkopf 306 
verdreht und relativ zum Drehlcopf 306 in verschiedenen Einstecktiefen in der Aufiiahmeofif- 
nung 308 fixiert werden. Somit liefert die Sensorpositioniervorrichtung 300 vier Freiheitsgra- 
de fur die Plazierung eines Sensors. 

Die in der voranstehenden Beschreibung, den Zeichnungen sowie den Anspruchen offenbar- 
ten Merkmalen der Erfindung konnen sowohl einzeln als auch in jeder beliebigen Kombinati- 
on fur die Verwirklichung der Erfindung in ihren verschiedenen Ausfuhrungsformen wesent- 
lich sein. 
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Bezu gszeichenliste 

10,10* Einhangeleiter 

12,12' Halteglied 

14,14',14" Schiene 

20 Sensorpositioniervorrichtung 

22 Fiihrungsglied 

23 Verbindungsglied 

24 Gelenk 
26 Arm 



28 


Drehkopf 


30 


Aufhahmeoffhung 


32 


Haken 


40 


Gastronomiebehalter 


200 


Sensorpositioniervorrichtung 


202 


Verbindungsglied 


204 


Klemmkopf 


206 


Aimabschnitt 


208 


Gelenk 


210 


Armabschnitt 


212 


Gelenk 


214 


Drehkopf 


216 


AufnahmeSffhung 


300 


Sensorpositioniervorrichtung 


302, 302' 


Klemmglied 


304, 304' 


Arm 


306 


Drehkopf 


308 


Aufnahmeoffeung 


A 


Sensierposition 


B 


Parkposition 
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Anspruche 

Sensorpositioniervonichtung (20, 200, 300) fur ein mit HeiMuft und/oder mit Dampf 
betriebenes Gargerat zur losbaren Fixierung zumindest eines Sensors zwecks Erfassung 
zumindest eines Garparameters, unifassend Gargutgroflen eines Gargutes und/oder Kli- 
maparameter in einem Garraum des Gargerats, relativ zu einem Zubehor zur Plazierung 
mindestens eines Gargutes in dem Garraum, gekennzeichnet durch 
zumindest einen Drehkopf (28, 214, 306) mit mindestens einer Aumahmeofmung (30, 
216, 308) fiir den Sensor, in der der Sensor entlang seiner Lange verstellbar positionier- 
barist,und , 

zumindest einen Arm (26, 206, 210, 304, 304'), der an seinem einen Ende mit dem 
Drehkopf (28, 214, 306) und an seinem anderen Ende mit dem Zubehor, umfassend eine 
Vielzahl von sich im Wesentlichen horizontal im Garraum erstreckenden Schienen (14, 
14', 14"), insbesondere unter Einsatz einer Einhangeleiter (10, 10'), eines Einhangege- 
stells, eines Hordengestells und/oder Hordengestellwagens, zur Plazierung zumindest 
eines Gastronorniebehalters (40), vorzugsweise im Wesentlichen horizontal in dem Gar- 
raum, zwischen zwei sich horizontal gegenuberliegenden Schienen (14, 14', 14"), ver- 
bindbar ist, wobei die Verbindung zwischen dem Arm (26, 206, 210, 304, 304*) und 
dem Zubehor in verschiedenen Vertikalpositionen arretiert ist 



Sensorpositioniervorrichtung nach Anspruch-lTdadurchgekennzeichnet, dass 

der Arm (26, 206, 210) relativ zum Zubehor zumindest urn eine Achse verschwenkbar 
und/oder langenverstellbar ist. 

Sensorpositioniervorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass 
der Arm teleskopartig ausgebildet ist. 

Sensorpositioniervorrichtung nach einem der vorangehenden Anspriiche, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass 

der Arm zumindest zwei zueinander bewegliche Abschnitte (206, 210) aufweist, die 
vorzugsweise durch ein erstes Gelenk (208) voneinander getrennt sind. 



10 



03069232A1 I > 



PCT/EP03/01491 

WO 03/069232 

5. SensorposiUoniarvornchlung nach ainam *, vorangahendan AnsprUcha, dadnrch ga- 

kennzeichnet, dass woi'n 
2wi scha» dam Arm (206, 210) and damDrahkopf (214) em zwedes Ge enk (212) 
und/oder zwischen dem Ann (26) nnd dem Znbehor ein driues Geienk (24) angeerdne, 
ist bzw. sind. 

6 Sensorpasniomervon-ichhmg nach Anspruch 4 Oder 5 dadnrch 

das el, z»ei,e und/oder drMe Ge,enk (212, 24) in Fonn ainas Drehge.enks, urbason- 
dere Kugelgelenks, ausgeforrat ist bzw. sind. 

7 . Sensorposniomervomch,ung nach einem dar vorangehenden AnsprUcha, dadurah ga- 

kennzeichnet, dass n4 
der Arm (26, 206, 210, 304, 304') Ober zumindas, ein arstas Va r bmdungsgl.ad (23, 204, 

302, 302 1 ) mit dem Zubehor verbindbar ist. 

8 Sar.oxposi.iomarvomch.ungnaahAnsp.uahT.dadurchgakannzeiobn^d^ 

das el VerbindungsgHed (204, 302, 302') mi. einer Scbiene (14-, 14") verbnrdba, * 
vorzugsweisa Ober aina S,eck-, Scbnapp- odar Klenrnrverbindnng. 

9 SensorpnsMoniervorrrcMung nach Anspruch 8, dadnrch gekennzrictoe^ d- 

die SaLa (1 4,, vorzngaweise J* ■* — — "o^Hng- 

(202) verbindbar cdar ausgafonnt is,, an das das erste Varbmdungsghed (204) anbnng 



bar ist. 



10 . Sensorpnsinomervonichhrng nach Anspruch 8 odar 9, dadnrch gekennze, *°*>*~ 
^dastzwaiA m a(304,304Vorgasahansind,dieia W aUsnn,an 1 ^^darn 1 ,d^ 

ZnbehOr (14>nd mi, dam anderen Enda mi, dam Drehkopf (306) veHnndb ar snrd^o- 
bei vorzngsweise an dam mi, dam Drabkopf (306) verbindbaxen Endc <ha be,den Arme 
(304, 304') miteinander verbunden sind. 

11 Sensorpositioniervorrichtung nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichne^ dass 
die Arme (304, 304') in einem spitzen Winkel zueinander angeordnet sind. 
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12. Sensorpositioniervorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass 

das Zubehor zumindest ein, vorzugsweise im Wesentlichen vertikal verlaufendes, Fuh- 

rmTgi;glieu-(22)^^ 

bunden ist, wobei vorzugsweise das erste Verbindun'gsglied (23) langs des Fuhrungs- 
gliedes (22) verfahrbar und /oder relativ zum Fuhrungsglied (22) verdrehbar ist. 

13. Sensorpositioniervorrichtung nach Anspruch 12, dadurch gekennzeichnet, dass 

das Fuhrungsglied (22) im Wesentlichen senkrecht zu den Schienen (14) verlauft sowie 
mit einem Halteglied (12) fur die Schienen (14), vorzugsweise I6sbar, verbindbar ist, 
wobei das erste Verbindungsglied (23) insbesondere auf das Fuhrungsglied (22) auf- 
setzbar,*aufsteckbar oder aufklemmbar ist. 

M 

14. Sensoipositioniervorrichtung nach einem der vorangehenden Anspruche, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass , 

der Arm (26) relativ zum Zubehor in einer Sensierposition A oder einer Parkposition B 

arretierbar ist. 

15. Sensorpositioniervorrichtung nach Anspruch 14, dadurch gekennzeichnet, dass 

an dem Halteglied (12) eine Arretiervorrichtung, vorzugsweise in Form eines Hakens 
(32), zum Halten des Arms (26) in der Parkposition B bereitgestellt ist. 

16. Sensorpositioniervorrichtung nach einem der vorangehenden Anspruchen, dadurch ge- 



kennzeichnet, dass 

der Arm (26) nicht-verlierbar mit dem Zubehor verbindbar ist. 

17. Sensorpositioniervorrichtung nach einem der vorangehenden Anspruchen, gekenn- 
zeichnet durch 

zumindest eine Anschlag- oder Einrasteinrichtung fur den Sensor in dem Drehkopf, 
wobei der Sensor in jeder Anschlag- bzw. Einraststellung in dem Gargut einstellbar po- 
sitionierbar ist. 

1 8 . Sensorpositioniervorrichtung nach einem der vorangehenden Anspruchen, gekenn- 
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zeichnet durch 

erne Verstelleinrichtung, mittels der die Position des Sensors, vorzugsweise automatisch 
und/oder ferngesteuert, verstellbar ist und die vorzugsweise mit einer Steuer- und/oder 
Regeleinrichtung des Gargerats, uber eine Leitung und/oder drahtlos, verbunden ist. 

19. Sensorpositioniervorrichtung nach einem der vorangehenden Ansprtichen, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass 

der Arm aus einem im Wesentlichen unelastischen Material ausgebildet ist 
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